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A lo largo de nuestro curso-taller analizaremos los siguientes problemas
de álgebra y geometŕıa:

1. Consideraremos todos los triángulos en el plano. Es natural convenir
que dos triángulos ∆1 y ∆2 son equivalentes (es decir isométricos o
iguales), si existe una isometŕıa del plano que lleva ∆1 exactamente en
∆2. Queremos describir el espacio τ de todos los triángulos módulo esa
relación de equivalencia.
¿Será τ un espacio topológico? ¿Será τ un espacio métrico? ¿Cuál
será su dimensión? Etc.

2. Consideraremos todas las matrices de dos por dos con entradas reales.
De manera natural convenimos que dos matrices M1 y M2 son equiv-
alentes, si existe un cambio de base A que transforma M1 en M2, es
decir A es una matriz invertible que cumple la siguiente igualdad:

AM1A
−1 = M2.

Queremos describir el espacio µ de todas las matrices de dos por dos
con entradas reales módulo esa relación de equivalencia.
¿Será µ un espacio topológico? ¿Será µ un espacio métrico? ¿Cuál
será su dimensión? Etc.
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3. En nuestro tercer problema consideramos todas las cónicas en el plano.
Convenimos que dos cónicas C1 y C2 son equivalentes (es decir isométri-
cas o iguales), si existe una isometŕıa del plano que lleva C1 exactamente
en C2. Queremos describir el espacio C de todas las cónicas módulo esta
relación de equivalencia.
¿Será C un espacio topológico? ¿Será C un espacio métrico? ¿Cuál
será su dimensión? Etc.

Evidentemente los tres problemas anteriores poseen caracteŕısticas comunes.
La solución de ellos requiere introducir el concepto de espacio moduli , ya
que τ, µ, C son ejemplos concretos de este tipo de espacios.

Las únicas herramientas necesarias para este curso-taller serán el Algebra
Lineal y la Geometŕıa Anaĺıtica en el plano. Trabajaremos con conceptos
básicos como lo son relaciones de equivalencia, grupo de isometŕıas (rota-
ciones, traslaciones y reflexiones), traza y determinante de matrices, formas
canónicas de Jordan, etc. Mencionaremos aplicaciones creativas del concep-
to de espacio moduli a las Ecuaciones Diferenciales, el Algebra Lineal, al
Análisis Complejo, etc.
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